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@ Vorrichtung zur Positionserfassung eines beweglich angeordneten Magneten zum Erzeugen eines 
magnetischen Feldes durch eine Wandung aus ferromagnetischem Material hindurch, tnsbesondere 
Stellantrieb mit bewegbarenrt Stellglied 

@ Vorrichtung zur. Positionserfassung eines beweglich 
angeordneten Magneten (3, 23, 24) zum Erzeugen eines 
magnetischen Feldes durch eine Wandung (1, 29) aus fer- 
romagnetischem Material hindurch, Insbesondere Steil- 
antrieb mit einem hinter einer aus einem ferromagnetisch 
leitenden Material bestehenden Gehiusewand (1, 29) be- . 
wegbaren, den Magneten (3, 23, 24) tragendes Stellglied . 
(2, 27), wobei sich v6r der Wandung {1, 29) eih Magnet- 
feldsensor (10, 21, 21') befindet, und bei Bewegung des ' 
Magneten (3, 23, 24) relativ zur Wandung (1, 29) die Feld- 
linien (6) des magnetischen Feldes einen innerhalb der 
Wandung (1, 29) verlaufenden fortschroitenden Haupt- 
fluB (6) aufbauen, der In der Wandung (1, 29) etne magne- 
tische Remahenz (7) ausbildet, die nach Vorbeifahrt des 
Magneten (3, 23, 24) erhalten bleibt und die entlang der 
Bewegungsachse des Magneten (3, 23, 24) entsprechend 
der Polung des Magneten (3, 23, 24) gerichtet ist und ei- 
nen Streufluss (12) zur Vorderseite der Wandung (1, 29) 
nach aul^erhalb derselben aufbaut, in dessen Bereich der 
Magnetfeldsensor (10, 21, 21') angeordnet ist, wobei der 
Streufluss (12) aufierhalb der Gehausewand (1, 29) in ent- 
gegengesetzter Richtung wie der Hauptfluss (6) gerichtet 
ist, und der Magnetfeldsensor ein Magnetfeidsensorete- 
ment (10, 21, 21') ist^ das Im geringen Abstand zur Wan- 
dung (1, 29) angeordnet ist und das die Feldrichtung des 
Streuflusses (12) erfasst und .bei Vorbeifahrt des Magne- 
ten (3, 23, 24) das Streufeld durch das magnetische Feld 
(6) des Magneten (3, 23; 24) uberlagert wird und der Ma- 
gnetfeldsensor (10, 21, 21') die Anderung der Polaritat des 
magnetischen Feldes zu registrieren imstande ist und aus 
dem Sensorsignal in einer nachgeschalteteii Auswerte- 
elektronik ein Schaltsignal abgeleitet wf rd. 
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Beschreibung. 

Die Erfindung betrifft eine VDrrichtung zur Positionser- 
fassung eines beweglich angeordneten Magneten zum Er- 
zeugen eines magnetischen Feldes durch eine Wandung aus 
ferromagnetischem Material hindurch, insbesondere einen 
Stellantrieb mit einem hinter einer aus einem ferromagne- 
tisch leitenden Material bestehenden Gehausewand beweg- 
baren Stellglied. 

Magnetische Sensoren diehen zur beriihrungslosen Erfas- 
sung bzw. Messung tnechanische Gr5Ben wie Position, 
Weg, Abstand, Drehzalil oder Drehwinkel. Bei vielen Aia- 
wendungen wird der Sensor durch einen Dauermagneten an- 
gesteuert und setzt dann die Position dieses Magneten rela- 
tiv zum Sensorelement in ein elektrisches Signal um. Als 
Sensoren werden Magnetfeldsensoren, zum Beispiel Satti- 
gungskemsonden, GMR, magnetoresistive Sensoren oder 
Hallelemente venyendet, die sowohl fur die Ansteuerung 
mit Dauermagneten als auch fur die Erfassung von Eisen- 
teilen geeignet sind. Wiricsam fiir die Ansteuerung des Posi- 
tionssensors> ist nur die Magnetfeld-Komponente parallel 
zur Sensorachse. . 

. Durch die EP 6 457 762 A ist ein Stellantrieb mit einem 
hinter einer Gehausewand bewegbaren Stellglied bekannt 
geworden, an dem eine Einrichtung zum Erzeugen eines 
magnetischen Feldes angebracht ist, und vor der Gehause- 
wand des Stellantriebes sich ein Magnetfeldsensor befindet 
Die Gehausey/and ist aus einem magnetisch leitenden Mate- 
rial hergesteUt, wobei die Feldlinien des magnetischen Fel- 
des in der Gehausewand einen zur \ferderseite der Gehause- 
wand abgeschirmten HauptfluB bilden; Zur Erzeugung eines 
magnetischen Nebenflusses an der \forderseite der Gehause- 
wand ist ein zwei Enden aufweisender magnetischer Leiter 
angebrdnet, dessen erstes Ende der Gehausewand benach- 
bart ist und dessen zweites Ende einen Luftspalt begrenzt, in 
welcbem der Magnetfeldsensor angebracht ist. Gleicherma- 
Ben kdnnen auch zwei niagnedsche Leiter voigesehen sein, 
deren zweite. Enden unter Bildung des Luftspaltes einander 
gegenUberliegend angeordnet sind. Der Stellantrieb ist als 
hydraulischer Hochdruckzylinder mit einem mit einer Kol- 
benstange veri>undenen Kolben als Stellglied aiisgestaltet, 
wobei die Zylinderwand die Gehausewand bildet und die 
Einrichtung zur Erzeugung des magnetischen Feldes als 
Dauermagnet ausgebildet ist. Ebenso wurde in dieserLitera- 
turstelle schon voigeschlagen, dass es denkbar ware, eine 
Hallsonde unmittelbar aiif der AuBenseite der Zylinderwand 
anzuordnen und dann nur einen magnetischen. Leiter vorzu- 
sehen, dessen zweites Ende die Riickseite der Hallsonde ab- 
deckt, wobei ein Luftspalt zur Zylinderwand vorgesehen 
bleibt. 

Der Erfindung Uegt.die Aufgabe zugrunde, einen Stellan- 
trieb so zu verbessem, daB derselbe auch bei einer inagne^ 
tiscb abschirmenden Gehausewand die Stellung des Stell- 
gUedes auf einfache Weise nut einfachen Mitteln zu erfassen 
imstande ist. 

Die Ldsung der Aufgabe besteht erfindungsgemSB in ei- 
ner Vorrichtung zur Positionserfassung eines beweglich an- 
geordneten Magneten zum Erzeugen eines magnetischen 
Feldes durch eine Wandung aus ferromagnetischem Mate- 
rial hindurch, insbesondere Stellantrieb mit einem hinter ei-' 
ner aus einem ferromagnetisch leitenden Material bestehen- 
den Gehausewand bewegbaren, den Magneten tragendes 
Stellglied, wobei sich vor der Wandung ein Magnetfeldsen- 
sor befindet, und bei Bewegung des Magneten relativ zur 
Wandung die Feldlinien des magnetischen Feldes einen in- 
nerhalb der Wandung verlaufenden fortschreitenden Haupt- 
fluB aufbauen, der in der Wandung eine magnetische Rema- 
nenz ausbildet, die nach Vorbeifahrt des Magneten erhalten 



. bleibt und die entiang d^r Bewegungsachse des Magneten 
entsprechend der Polung des Magneten gerichtet ist und ei-** 
nen Streufluss zur Vorderseite der Wandung nach auBerhaib 
derselben aufbaut, in dessen Bereich der Magnetfeldsensor 
5 angeordnet ist, wobei der Streufluss auBerhalb der Gehause- 
wand in entgegengesetzter Richtung wie der Hauplfluss ge- 
richtet ist, und der Magnetfeldsensor ein Magnetfeldsensor- 
' . element isty das im geringen Abstand ziir Wandung angeord- 
net ist und das die Feldrichtung des Streufluisses erfasst und 
10 bei Vorbeifahrt des Magneten das Stieufeld durch das ma- 
gnetische Feld des Magneten Uberlagert wird und der Ma- 
gnetfeldsensor die Anderung d^ Pplaritgt des magnetischeii 
Feldes zu registrieren imstande ist und aus dem Sensorsi- 
gnal in einer nachgeschalteten Auswerteelektronik ein 
15 Schaltsignal abgeleitet wird. 
' In vortcilhafter Ausgestaltung der Erfindung ist das Ma- 
gnetfeldsensorelement ein magnetoresistiver Sensor und/ 
. Oder eine Sattigungskemsonde und/oder ein Hallelement 
^ und/oder ein GMR-Sensor (Giant Magnetic Resistiv Sen- 
20 sor), wobei das Magnetfeldsensorelement direkt auf die 
I Wandung aufgebracht ist. 

Das Magnetfeldsensorelement ist in der Lage, das schwa- 
che, aus der Gehausewand austretende Streufeld ausrei- 
, chend zu erfassen. Natttrlich'kann mit einer derartigen An-^ 
25 otidnung auch das magnetische Feld eines Dauermagneten 
erfasst werden. !Bne Sattigungskemsonde besteht aus einier 
langen Spule, nut einem Kern aus hochpermeablen Mate- 
rial, zum Beispiel ambrphen Metall; bei magnetischer S^tti- 
gung des Kerns verringert sich die Impedanz der Spule. Ein 
30 magnetoresistiyes Element ist ein Bauteil, welches aus ei- 
nem magnetisch leitfahigen Material (Permalloystreifen) 
besteht, dessen Widerstand sich unter dem EinfluB eines au- 
Beren Magnetfeldes verandert. GMR-Sensorelemente sind 
eine Weiterentwicklung des magnetoresistiven Sensorele- 
35 ments. 

Vorzugswieise ist die Gehausewand die Zylinderwand ei- 
nes Zylinders und das Stellglied ein mit einer Kolbenstange 
verbund^ner Kolben, an dem oder der Kolbenstange die' 
Einrichtung zum Erzeugen des niagnetischen Feldes ange- 

40 oidnet ist, die ein Dauermagnet ist, der mit einem oder meh- 
reren Polringen in Veibindung steht, die der Zylinderwand 
gegeniiberstehende Stimflachen aufweisen zum. Einleiten 
des magnetischen Feldes ii| die Zylinderwand. 

Der oder die Polringe bestehen aus ferromagnetischem 

45 Material und der Dauermagnet kann ein Magnetring sein 
oder aus einer Mehrzahl von Magneten bestehen, der oder 
die in einem Aufhahmering aus einem nichtmagnetisierba- 
ren Material angeordnet ist, wobei der Aufhahmering am 
Kolben befestigt ist. 

50 Jedem Sensorelement ist eine entsprechende Auswerte- 
elektronik nachgeschaltet zur Aufbereitung des Sensorsi- 
« gnals und zum AnschluB des Magnetfeldsensors an eine 
SPS Oder ein anderes Nachschaltgerat. 

Zur besseren Auswertung des Streuflusses kann der Ma- 

55 gnetfeldsensor in einer Vertiefimg der Wandung bzw. der 
Gehausewand des Stellantriebes angeordnet sein. 

Ein wesentlicher Vorteil der Erfindung besteht darin, dass 
im Unterschied zu dem bisher aufgebauten Prinzip der 
EP 0 457 762 A (Hallelement mit Flussleitblechen) durch 

60 die spezifische Anordnung des Sensorelements und die \fer- 
besserung der Elektronik auf die FluBleitbleche ganz ver- 
zichtet werden kann, da der magnetische RuB direkt das 
Sensorelement durchsetzt, dessen Ausgangssignal in ein 
entsprechendes Schaltsignal umgewaiidelt wird. 

65 Die Erfindung beruht auf der physikalischen Grundlage, 
dass die Gehausewand des Stellantriebs bzw. die Zylinder- 
wand aus einem ferromagnetischen Material bestehen muB, 
wobei am Stellglied ein Magnetsystem befestigt sein muB, 
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welches ein ausreichendes Magnetfeld erzeugt. Mit der \br- 
beifahrt des Magneten bzw. des Magnetsystems des Stell- 
gliedes am Magnetfeldsensorelement findet eine Ausrich- 
tung der magnetischen erregbaien Elementannagnete statt, 
die als Remanenz innerhalb der GehSusewand entsprechend 
dem Werkstoff derselben erhalten bleibt Dabei werden die 
bisher ungeordneten Elementannagnete in einen geordneten 
Zustand versetzt, was das Remanenzfeld ausbildet. Dieses 
erzeugt ein mehr oder weniger sch^yaches Streufeld, wel- 
ches aus der, Oberflache der Gehausewand austritt, dessen 
Feldlinien entgegengesetzt der Richtung des Remanenzfel- 
des innerhalb der Gehausewand verlaufen. Der verbieibende 
Restmagnetismus innerhalb der Wandung bzw. Gehause- 
wand ist entsprechend der Polung des Magnetsystems des 
Stellgliedes gerichtet. 

Der auBen auf die Gehausewand aufgesetzte Magnetfeld- 
sensor greift den magnetischen StreufluB entlang der Gehau- 
sewand ab. Dabei erfaBt der Magnetfeldsensor entweder nur 
das Feld der Remanenz oder sogar die Polaritat, also die 
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was durch die gleichgerichteten Pfeile mit der Bezugsziffer 
7 gekennzeichnet ist In den Ubrigen Bereicheh der Zylih-^ 
derwand 1 sind die Elementannagnete 7' noch unformatiert, 
was durch die beliebig in samtliche Richtungen verlaufen- 
den Pfeile 7' gekennzeichnet ist. Die gesamte Anordnung ist 
vorzugsweise rotatioqssymmetrisch zur Mittelaches 15, wo- 
bei sich das Stellglied 2 in Richtung des Pfeils 14 bewegt. 

Zur Funktion der Vorrichtung muB das Stellglied einmal 
den gesamten Hub des Stellantriebes durchfahren, wodurch 
die gesamte Gehausewand magnetisch formatiert wird. Da- 
bei werden die bisher ungeordneten Elementannagnete 
samtlich in einen geordneten Zustand versetzt; man erhSlt 
ein Remanenzfeld. Der verbieibende Restmagnetismus ist 
entsprechend der Polung des Magnetsystems des Stellglie- 
des gerichtet. . 

Aus Fig. 2 ist ersichtlich, dass ein Magnetfeldsensor 10, 
der sich in einem GehSuse 11 befindet, direkt von auBen auf 
die Zylinderwand 1 aufgesetzt wird.*Dieses Magnetfeldsen- 
sorelement 10 ist imstande, das sich aufgrund der Remanenz 



Feldrichtung der Remanenz. NShert sich das Stellglied dem 20 ausbildende Streufeld 12, welches aus der OberflSche der 



Magnetfeldsensor, dann erzeugt das starke Feld des Magnet- 
systems an der AuBen wand der Gehausewand ein Streufeld, 
das dem Feld des Remanenzfeld iiberlagert wild; der Ma- 
gnetfeldsensor registriert die Anderung des Feldes. 

Ein Beispiel der Erfindung ist in der Zeichnung darge- 
stellt und anschlieBend beschreiben. Dabei zeigen: 

Fig. .1 einen Ausschnitt aus einer Zylinderwand mit Kol- 
benstange und Kolben, der zum Erzeugen des magnetischen 
Feldes einen' Dauermagneten aufweist 



Zylinderwand 1 austritt, direkt zu erfassen. Da^ Streufeld 12 
ist dabei entgegengesetzt dem Remanzfeld 7 innerhalb des 
Zylinders gerichtet, wie es in Fig, 2 gezeigt ist Der Magnet- 
feldsensor 10 besitzt elektrische Anschlusse 13 zur Ab- 
25 nahme des erzeugten elektrischen Sehsorsignals. 

Aus Fig. 3 geht die Anderung des Magnetfeldes hervor 
beim emeuten Oberfahren der Gehausewand 1 durch das 
Stellglied 2 mitsamt dem Dauermagneten 3. DaS Streufeld 
12, welches sich auBerhalb der Zylinderwand 1 gemSB der 



Fig. 2 in schematischer DarsteUung das Remanzfeld in- 30 Fig. 2 ausgebildet hat, wird durch das Magnetfeld 6 des 



nerhalb der Zylinderwand zusammen mit dem sich daraus 
ergebenden Streufeld sowie einen Magnetfeldsensor, der di- 
rekt. auf die Zylinderwand aufgesetzt ist 

Fig. 3 das sich innerhalb der Zylinderwand ausbildende 
und &idemde Magnetfeld beim erneuten t}berfahren durch 
den Dauermagneten des Stellgliedes 

Fig. 4 eine schaubildliche DarsteUung des Verlaufs der 
niagnetischen FluBdichte an der Zylinderwand 

Fig. 5 eine Mehrzahl von Magnetfeldsensoren, die zur 
Differenzmessung raumlich getrennt voneinander angeord- 
net sind . ' . 

Fig. 6 eine Draufsicht auf einen Aufnahmering mit einer 
Mehrzahl von in Mquidistanten Abstanden angeordheten 
Magneten und 



Dauermagneten 3 tiberfahren, so dass wahrend der Zeit- 
spanne des t}berfahrens das Streufeld 12 durch das Magnet- 
feld 6 des Dauermagneten 3 Uberlagert wird. D^ Magnet- 
feldsensor U ist imstande, die Anderung des Magnetfeldes 
3S festzustellen imd ein Sensorsignal abzugeben. 

Fig. 4 zeigt als Beispiel in einer schaubildlichen Darstel- 
lung den Verlauf der magnetischen FluBdichte an der Ge- 
hause- bzw. Zylinderwand entiang der Langsachse. Je nach 
der Polung des Dauermagnetefi 3 erhalt man zwei unter- 
40 schiedliche RuBdichtekurven 17, 18. Innerhalb des schma- 
len Schaltbereichts 19 findet nun ein Schaltvorgang statt, in 
dem die Polaritat des magnetischen Feldes innerhalb des 
Magnetfeldsensor 10 kurzzeitig umgekehrt wird, wobei der 
Magnetfeldsensor 10 die Anderung der PolaritMt des Feldes 



Fig. 7 einen Ausschnitt aus einer Zylinderwand mit eihem 45 registriert. Die b^den Bereiche rechts und links skizzieren 

Kolben aus nichtrnagnetisierbareni Material sOwie einer die RuBdichte im Remanenzfall. Befindet sich der Kolben 2 

Schubstange, wobei an dem Kolben Polringe angeordnet mit dem Dauermagneten 3 genau unter dem Magnetfeldseii- 

sind,zwischendenenwenigst«is einen Magnet gehaltert ist sor 10, so bewirkt die Anderung der magnetischen RuB- 

GemSB der Fig. 1 besteht eine Gehausewand 1, die' erne dichte. ein Ausgangssignal des Magnetfeldsensors 10 und 

Zylinderwand eines Kolben-Zylindersystems sein kann, aus 50 damit das Durchschalten der Elektronik. Auf diese Weise er- 



einem ferromagnetischen Material mehr oder weniger gro- 
Ber magnetischer Hfirte. An der Zylinderwand 1 gleitet ein 
Stellglied 2, wie Kolben 8 mit Kolbenstange ^6, die beide 
aus fenx>magnetischem Material bestehen, wobei innerhalb 
des Kolbens peripher eine Dichtung 9 angeordnet ist, die ih- 
rerseits aus nichtmagnetischem Material besteht. Der Kol- 
ben 8 tragt eine Halterung 4, wie einen Aufnahmering, aus 
nichtmagnetisierbarem Werkstoff, innerhalb der ein Dauer- 
magnet 3 in Forth eines Ringmagneten oder auch eines Ein- 
zelihagneten oder mehrere Einzelmagnete angeordnet ist 
Ein ferromagnetiischer Polring 5 erstreckt sich vom Dauer- 
magneten 3 zur Zylinderwand 1, wobei StimflSchen des Pol- ■ 
ringes 5 der Zylinderwand 1 direkt gegentiberstehen zur 
Einleitung des magnetischen Feldes 6 in dieselbe, 
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h31t man auBerhalb der Gehausewand bzw. des Zylinders die 
Information uber die Stellglied- bzw. die Kolbenposition. 

Fig. 5 zeigt ein Beispiel einer Vorrichtung entsprechend 
der Fig^ 3, wobei hier der Magnetfeldsensor 20 aus zwei 
raumlich voneinander getrennt angeordnete Magnetfeldsen- 
sorelementen 21, 21' besteht zur differentiellen Auswertung 
der magnetischen RuBdichteanderung und zur Erzeugung 
eines Differenzsignals; 

Fig. 6 zeigt in Draufsicht einen Aufnahmering 22 aus 
nichtmagnetisierbarem. Material mit einer Mehrzahl von in 
Sqiiidistanten AbstMnden angeordneten Magneten 23. In der 
Fig. 7 ist ein Ausschnitt aus einer Zylinderwand 29 mit ei^ 
nem Kolben 27 aus nichtmagnetisierbarem Material sowie 
mit einer Schubstange 28 gezeigt, wobei an dem Kolben 27 



Aus der Fig. 1 gehen dies Weiteren zwei. unterschiedlich 65 Pblschuhe in Form von Polringen 25, 26 aus ferromagneti- 

formatierte Bereiche der Zylinderwand 1 hervor. Dort, wo schem Material angeordnet sind, zwischen denen wenig- 

der Kolben 8 mit dem Dauermagneten 3 vorbeigleitet, rich- stens ein Magnet 24 gehaltert ist. Die Fig. 6 kann auch einen 

ten sich die Elementarmagnete 7 in gerichteter Weise aus, Querschnitt in Richtung der Linie A-A durch Fig. 7 darstel- 
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len, wobei dann die Fig. 7 rotationssymmetxisch zu denken 
ist und die Polringe 25, 26 ebenfalls ringformig umlaqfen, 
und zwischen den Polringen 25, 26 in einer Querschnitts- 
ebene des Zylinders der Aufhahmering 22'der Fig. 7 sich be- ; 
findeu der eine Mehizahl von Magnete 23, 24, vorzugsweise 5 
in aquidistanten AbstSnden voneinander, aufweist. Der Auf- ; 
nahmering 22 ist zwischen den ferromagnetischen Polschu- 
hea 25, 26 dergestalt angeordnet, dass die Nord- bzw. SUd- 
pole der. Magnete 23, 24 den Polschuhen direkt gegenUber- 
stehen oder diese beriihren, so dass die Magnete 23, 24 das 10 
' magnetische Feld direkt iii die Pokinge 25, 26 einspeisen. 

Lisle der Bezugszeichen; 

1, 29 Gehause- oder Zylinderwand 15 
2Stellgned 

3, 23, 24 Magnete oder Dauermagnete 

4 Halterung 

5, 25, 26 Polringe 

6 magnetische Feldlinien 20 
7, 7* Elementarmagnete 
8,27Kolben 
- 9 Dichtung 

10, 11 Magnetfeldsensor 

12Streufeld . 25 

13 elelctrische Anschltisse . < 

14 Pfeikichtung 

15 Mittelachse 

16 Kolbenstange 

17, 18 HuBdichtekurven 30 

19 Schaltbereich 

20 Magnetfeldsensor 

21, 21' Magnetfeldsensorelemente 
22 Aufhahmering . 

28 Schubstange 35 

Patentmspruche 

1. Vorrichtung zur Positionserfassung eines beweglich 
angeordneten Magneten (3, 23, 24) zum Erzeugen ei- 40 
nes magnedschen Feldes durch eine Wandung (1, 29) 
aus ferromagnedschem Material hindurch, insbeson- 
dere Stellantrieb mit einem hinter einer aus einem fer- 
romagnedsch leitenden Material bestehenden Gehau- 
sewand (1, 29) bewegbaren, den Magneten (3^ 23, 24) 45 
tragendes Stellglied (2, 27), wobei sich vor der Wan- 
dung (1, 29) ein Magnetfeldsensor (10, 21, 21') befin- 
det, und bei Bewegung des Magneten (3, 23, 24) reladv 
zur Wandung (1, 29) die Feldlinien (6) des magne- 
dschen Feldes einen innerhalb der Wandung (1, 29) .50 
verlaufenden fortschreitenden HauptfluB (6) aufbauen, 
der in der Wandung (1, 29) eine magnetische Rema- . 
nenz (7) ausbildet, die nach Vorbeifahrt des Magneten 
(3, 23, 24) erhalten bleibt und die endang der Bewe- 
gungsachse des Magneten (3, 23, 24) entsprechend der 55 
Polung des Magneten (3, 23, 24) gerichtet ist und einen 
Streuiluss (12) zur Vorderseite der XVahdung (1, 29) 
nach auBerhalb deirseiben aufbaut, in dessen Bereich 
der Magnetfeldsensor (10, 21, 21') ang^rdnet ist, wo- , 

. bei der Streufluss (12) auBerhalb der Gehausewand (1, 60 
29) in entgegengesetzter Richtung wie der Hauptfluss , 
(6) gerichtet ist, und der Magnetfeldsensor ein Magnet- 
feldsensorelement (10, 21, 21') ist, das im geringen Ab- 
stand zur Wandung (1, 29) angeordnet ist und das die 
Feldrichtung des Streuflusses (12) erfasst und bei Vor- 65 
beifahrt des Magneten (3, 23, 24) das Streufeld durch \ 
das magnetische Feld (6) des Magneten (3, 23, 24) ; 

. Uberiagert wird und der Magnetfeldsensor (10, 21, 21') 
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die Anderung der Polaritat des magnedschen Fg^ldes zu_ 
registrieren imstande ist und aus dem Sensorsignal in^ 
' einer nachgeschalteten Auswerteelektronik ein Schalt- 
signal abgeleitet wird. 

2. Vorrichtung nach Anspnich 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass das Magnetfeldsensorelement (10, 21, 
21') zum Beispiel ein magnetoresistiver Sensor und/ 
Oder eine Sattigungskemsonde und/oder ein Hallele- 
ment und/oder ein GMR-Sensor und/oder eine Feld- 
platte ist, wobei das Magnetfeldsensorelement (10, 21, 
21*) direkt auf die Wandung (1, 29) aufgebr«:ht ist. 

3. Vorrichtung nach .Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Gehausewand (1, 29) die Zylin- 
derwand eines Zylinders und das Stellglied (2) ein mit 
einer Kolbenstange (16, 28) verbundener Kolben (8, 
27) aus ferromagnedschem Material ist, an dem oder 
der Kolbenstange ein Magnet (3, 23, 24) angeordnet 
ist, der ein Dauermagnet ist, der mit einem Polring (5, 
25, 26) aus ferromagnedschem Material in Verbindung 
steht, der der Zylinderwand (1) gegenOberstehende 
Stimfiachen aufweist zum Einleiten des magnetischen 
Feldes in die Zylinderwand (1, 29). 

4. Vorrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass der Polring (5) aus ferromagnedschem 
Material besteht und der Dau^nnagnet (3) ein Magnet- 
ring ist, der in einem Aufhahmering (4) aus einem 
nichtmagnetisierbaren Material angeordnet ist, wobei 
der Aufhahmering am Kolben befesdgt ist. 

5. Vorrichtung nach einem der vorherigen Anspriiche, 
dadurch gekennzeichnet, dass der Magnetfeldsensor 
(10, 21, 21') in einer Vertiefung der Gehausewand (1, 
29) des StellanUiebes angeordnet ist. 

6. Vorrichtung nach Anspruch 3 oder 4, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass ' der Polring aus weichmagned- 
schem Stahl besteht und mehrere Dauermagnete (23), 
zum Beispiel in zylihdrischer Bauform, in einem Auf- 
nahmering (22) aus nichtmagnedsieiifoarem Material 
aufweist. 

7. Vorrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass der Kolben (27) und gegebenenfails die 
Kolbenstange (28) des Stellantriebs aus nichtmagned- 
sierbarem Material, zum Beispiel Messing,' bestehen. 

8. M^ririchtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass der Magnetfeldsensor (20) aus mehreren 
raumlich unterschiedlich angeordneten Magnetfeld- 
sensorelementen (21, 21') besteht zur differentiellen 
Auswertung der magnetischen FluBdichteanderung 
und zur Erzeugung eines Differenzsignals. 

9. Vorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass am Kolben (27) Polschuhe (25, 26) aus 
weichmagnetischem oder ferromagnetischem Material 
angeordnet sind, zwischen denen wenigstens ein Ma- 
gnet (24) gehaltert ist; 

10. Vorrichtung nach Anspruch 9, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die Polschuhe (25, 26) ringfbrmig um- 
laufeh und eine Mehrzahl von Magnete (23, 24) zwi- 
schen diesen Polringen (25, 26) in einer QuerschnittST 
ebene des Zylinders (29) angeordnet ist. 

11. Vorrichtung nach Anspruch 10, dadurch gekenn- 
zjeichnet, dass die Magnete (23, 24) in einem Aufhah- 
mering (22) aus nichtmagnetisierbarem Material ange- 

• ordnet sind und vorzugsweise aquidistante AbstUnde 
voneinander haben, wobei der Aufhahmering (22) zwi- 
^ . schen den ferromagnetischen Polringen (25, 26) derge- 
stalt angeordnet ist, dass die Nord- bzw. Siidpole der 
Magnete (23, 24) den Polringen (25, 26) direkt gegen- 
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